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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej SpecygjfikBechnicznej $ wymagania dotyegce wykonania i odbioru
rozbiorki elementéw drdg i ulic w ramach projektykenawczego dla zadanj®rzygotowanie i uzbrojenie terenu
Parku Przemystowo-Technologicznego we Wrockach”

1.2. Zakres stosowania SST
Zakres stosowania SST jest zgodny z ustaleniankti 2. SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne".
Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakwadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcen
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t objety SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Sp&egfi Technicznej dotyezwykonania rob6t rozbidrkowych
konstrukcji jezdni zwjzanych z budowjak w pkt.1.1. SST.
Szczeg6towy zakres roboét obejmuije:
a) obrzeza betonowe chodnikowe
b) chodniki z kostki betonowe;j.

Uwaga! Materialy pochodze z rozbiérek elementéw drogowych a nadajsé do ponownego wykorzystania, naje
przewiez¢ w miejsce wskazane przez:ymiera.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawowegszgodne z definicjami podanymi w SST D - 00.00:@0ymagania ogélne"
pkt.1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,
SST i poleceniami kyniera. Ogoélne wymagania dotyce robdét podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt.1.5.

2. MATERIALY
Materialy nowe nie wygpuja, natomiast materialy uzyskane z rozbiorki po ozegeniu i sortowaniu poddane
zostan recyklingowi i ponownie wbudowane.
Dotyczy to:
- destruktu asfaltowego
- destruktu betonowego.

3. SPRZET
Roboty zwazane z rozbiérk elementéw drog i ulic ¢gla wykonane ¢cznie z uwzgldnieniem uzbrojenia
ulicznego. Wykonawca powinien dyspon@weastpujacym, sprawnym technicznie sptem:
- spycharki,
- ladowarki,
- samochody samowytadowcze,
- samochody gizarowe,
- dzwig samochodowy,
- miot pneumatyczny,
- frezarka do asfaltu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania og0lre:3p

4. TRANSPORT
Materiaty uzyskane z rozbiérki medyé przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatow rozbidgkaw
Ogolne wymagania zwzane z transportem podano w SST D - 00.00.00. "si¢yamia ogdlne" pkt.4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki wykonania robét
Warunki wykonania rob6t podano w SST D - 00.00'9@ymagania ogolne" pkt.5.

5.2. Ustalenia ogolne
Prace zwizane z rozbidrkpowinny by uzgodnione przez Wykonawe Inzynierem.
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Obiekty znajdujce st¢ w pasie rob6t nie przeznaczone do rozbiérki luluniggia, powinny by przez
Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzeniem.

Jezeli obiekty, ktére maj by¢ zachowane, zostamszkodzone lub zniszczone przez Wykongwe powinny by
one odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakegpy przez Zamawiggego. Roboty rozbidrkowe
obejmup usunécie z pasa robdt wszystkich warstw nawierzchni dvageh, w stosunku do ktérych zostato to
przewidziane w Dokumentacji Projektowej lub wskazarzez layniera.

Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniaggmych
uszkodzé. Materiaty winny by wywiezione w miejsce wskazane przez Wykonaizatwierdzone przez
Inzyniera. Ewentualne doty (wykopy) powstate po rorbéoelementdw drég i ulic, znajdee s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z DokumentadpProjektows beda wykonane wykopy pod jezdnie i kanaty, powinny by
tymczasowo zabezpieczone i oznakowane. W szczegbinalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opa-
dowej. Wszystkie pozostate doty (wykopy) nalevypetnic warstwami odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajcego teren i zagci¢ zgodnie z wymogami.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
Zasady kontroli jakéci robét podano w SST D - 00.00.00. "Wymaganialogbpkt.6.
Kontroli podlega spos6b wykonania robét rozbiérketyprawidtowd¢ transportu i sktadowania materiatow
uzyskanych z rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
Zasady obmiaru rob6t podano w SST D - 00.00.00/M¥agania ogolne" pkt.7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég i ulic jest:
- nawierzchni jezdni - f(metr kwadratowy)
- podbudowa nawierzchni jezdni 2rfmetr kwadratowy)
- lawy fundamentowe — fi{metr szécienny).

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot podano w SST D - 00.00.00ymagania ogéine" pkt.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wymagania dotycce ptatnéci podano w SST D - 00.00.00. "Wymagania ogolri 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena robét rozbiérkowych dla drég na jednestkmiarovy obejmuje:
- rozebranie lub zerwanie nawierzchni
- oczyszczenie materiatdw z odzysku
- wywo0z gruzu z rozbidrki na odlegi®do 5km
- odwiezienie materiatéw z odzysku na miejsce wybnamzez Inzyniera
- uporazdkowanie miejsca prowadzonych robét
- zabezpieczenie obiektéw nie przewidzianych do iarki
- oznakowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy branzowe
1. BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Rabdiemne

10.2. Inne dokumenty
1. Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasigowym.
2. Zalkcznik nr 1 do Zargdzenie Ministra Transportu i Gospodarki MorskieggoSpraw
Wewrgtrznych nr 184 z dnia 06.06.1990r.
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